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Un break cientifico

Analisis de Imagenes Street View mediante Algoritmos de Aprendizaje
Automatico: Compilacion de una Base de Datos de Guayaquil y
Segmentacion Urbana

Identificacion con Street View

Eye-level Perspective
Resolution of approximately
1440 x 860 pixels

PROBLEMA

La evaluacion de espacios urbanos requiere identificar
y cuantificar elementos visuales presentes en imagenes
Street View. Sin embargo, este proceso suele realizarse
de forma manual, limitando su escalabilidad y el
desarrollo de herramientas automatizadas para el
analisis urbano.

OBJETIVO GENERAL

Randomly selected areas as an illustration of collecting
Street View Images from different roads

SVI sample points

Manual adjustment to align with
the human experience of

Desarrollar una metodologia basada en FCN para
automatizar la segmentacion de elementos urbanos
en imagenes Street View de |la ciudad de Guayaquil.

PROPUESTA

Recoleccion: 345 imagenes Street View Etiquetado de mascaras Preprocesamiento:
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mapa segmentado del
entorno urbano.

2. Segmentacion semantica pixel a pixel
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Aumento de data: 1725 mascaras
Entrenamiento usando Fully Convolutional Network (FCN)
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CLASSES Metrics
Pixel accuracy |loU

Vehicle Space 85.51% | 76.00%
Facade 92.65% | 88,00%
Vegetation 92,43% | 82,00%
Pedestrian Space 96,43% | 93,00%
Sky 90,66% | 83,00%
Mean*

90,94% | 84,4%

90.94% Mean Pixel Accuracy

84.4% Mean loU

CONCLUSIONES

= Se desarrolld una metodologia basada en FCN para automatizar la segmentacion de elementos urbanos en
imagenes Street View.

" |as principales categorias urbanas alcanzaron precisiones superiores al 90%.

" |3 base de datos construida para Guayaquil permitio entrenar y validar el modelo de segmentacion.

" |a metodologia puede apoyar procesos de analisis, planificacion y disefio urbano.
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